
＜システム構成＞

作業者・監督者がヘルメット未着用時、
すぐにロボットの動作停止・回転灯を点灯

ヘルメット未着用時に
ロボットを停止するシステム

ヘルメット
着用センサー
ENS-HH01 シンプル接点無線伝送ユニット

WCP-LR16J

ポカヨケ用
受信機

TW-800R-EXP
(カスタム品)

作業者

監督者
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